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Nacionalinés $vietimo agentiiros direktoriaus
2025 m. birzelio 13 d. jsakymu Nr. VK-599

2025 M. PAGRINDINES SESIJOS INZINERINIU TECHNOLOGIJU VALSTYBINIO BRANDOS
EGZAMINO ANTROS DALIES ROBOTIKOS IR MECHATRONIKOS SRITIES UZDUOTIES
KANDIDATU DARBU VERTINIMO INSTRUKCIJA

Pastaba. Kandidatas atsakymus j klausimus gali suformuluoti savais ZodZiais. Ar atsakymy turinys yra
teisingas, sprendzia egzamino uzduoties vertintojai.

I dalis
KI. . S
NI Teisingas atsakymas Taskai
1 | Naudotas pramonéje. 1
2 | Rezistorius. / Varzinis elementas. / Varzas. 1

3 | Robotinése ir mechatroninése sistemose kartais naudojamos ne tik elektros, bet ir
pneumatinés pavaros. Viena i§ pagrindiniy §iy pavary charakteristiky yra slégis. SI

sistemos slégio matavimo vienetas yra paskalis. Taip pat naudojami ir kiti slégio 1
matavimo vienetai, pavyzdziui, vienas i$ jy yra atmosfera / barai / psi. 1
4 | 1. Nuolatinés srovés (DC). 1
2. Kintamosios srovés (AC).
5 [380-400V. 1
6 | PakeicCiant poliariSkumg ar srovés tekéjimo kryptj. / Naudojant vadinama H tiltel;. 1
7 | Pirmiausia vyksta schemos sukiirimo etapas, kurio metu yra supaprastinamas vizualinis 2

komponenty sujungimo planas. Tada eina projektavimo etapas, jo metu idéjos
paver¢iamos bréziniais arba modeliais. Gaminio surinkimo etape dalys sudedamos tam
etapa idéjai isbandyti. Galiausiai testavimo etapu patikrinama, ar sistema veikia taip,
kaip numatyta. Jei reikia, diagnostikos etapu yra nustatomos ir $alinamos sistemos
problemos.

Pastaba. 2 taskai skiriami uz 5-6 teisingus atsakymus. [ taskas skiriamas uz
3-4 teisingus atsakymus. 0 tasky skiriama uz 1-2 teisingus atsakymus.

8 | Induktyvusis jutiklis.
Siunc¢iamos ultragarso bangos yra 1étos, palyginti su induktyviyjy jutikliy aptinkamu 1
magnetinio lauko pasikeitimu.

Pastaba. Taskas skiriamas wuz teisingai pasirinkta jutiklio tipg ir parasyta
argumentavima.

9 | AMR tinka dinamiskoms aplinkoms, AGV tinka struktiiruotoms gamybos ir 1
sandéliavimo sistemoms.

10 | Deformacijy / tensometrinis (jégos) jutiklis. 1
11.1 | Signalas ar jutiklis, kuris rodo / nustato, kaip veikia sistema. 1
11.2 | Uzdarojo kontiiro sistemoje. 1

12 | 219=1024. 1
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2

Il dalis
1 klausimo atsakymai Taskai
1 | 1. Htiltelis. 1
2. DC/ DC 5V jtampos keitiklis. 1
3. ,,Bluetooth* modulis. 1
2 | Paprastiems DC varikliams reikia dviejy laidy + ir —, kad srové tekeéty jais ir paversty 1
elektros energija i mechanine.
DC servovarikliuose tre€ias laidas skirtas griztamajam rySiui, kuris leidzia nustatyti 1
veleno pozicija ir ja tiksliai valdyti.
3 | Kadangi baterijos yra sujungtos nuosekliai, tai jy jtampos sumuojamos:
Uiav = Up+ Up + Up=3-Up.
Vadinasi, Up=4 V. 1
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2 klausimo atsakymai Taskai
1 | 1. Servovariklis. / AC variklis. 1
2. Zingsninis variklis. 1
3. Zingsninis variklis. 1
2 | ApskaiCiuojamas griebtuvo sukimosi greitis (didziausio pjovimo grei¢io (Vp =
= 150 m/min.) ir didZiausio ruosSinio skersmens (d = 60 mm) atveju):
_1000-v, 1000 - 150 ~ 796 ) 1
n T 0~ aps./min.
Apskaiciuojamas griebtuvo ir variklio skriemuliy santykis:
150
N= ? = 2. 1
Skai¢iuojamas variklio greitis, jvertinant apskaiciuotajj skriemuliy santykij:
n, =796 -2 = 1592 aps./min. 1
I$ pateikty trijy varianty parenkamas tas variklis, kurio greitis yra panasiausias (bet ne
mazesnis) ] apskaiCiuotgji. Vadinasi, variklis 1§ 2-0jo pasiilymo, kurio
n,, = 1700 aps./min. 1
3 | 360°—4 mm.
1
1,8° —x mm.
0,02 mm. 1
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3 klausimo atsakymai Taskai
1 | Vienai dekoracijai pajudinti reikalinga dviejy varikliy sistema (vienas judéjimui, kitas 1
pasukimui).
Be dviejy varikliy turi buti:
maitinimo Saltinis, 1
variklius valdantys mygtukai 1
arba
mikrovaldiklis su H tilteliu.
2 | Galimi atsakymai:
e Paprastas nuolatinés (DC) arba kintamosios (AC) srovés variklis 1
su davikliais ir pavara, pvz., sliekine, mazinancia pasisukimo greitj. 1
e Paprastas nuolatinés (DC) arba kintamosios (AC) srovés variklis
su programuojamu loginiu valdikliu, kuris leisty varikliui veikti tam tikrg laiko tarpa.
e Zingsninis arba servovariklis
su mikrovaldikliu, kuris stabdyty variklio veikima, Siam pasisukus numatytu kampu.
3 | Kontaktinius jutiklius. / Mygtuka. / Talpinius jutiklius. / Optinius jutiklius. 1
4 | Rele. / Tranzistorius. 1
5 |50-3+30-3+20=260 Eur. 1
260 - 1,2 =312 Eur. 1
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4 klausimo atsakymai Taskai

1 | 1. Jutiklis. 1
2. Mikrovaldiklis. / Informacijos apdorojimo blokas. 1
3. Pavara. 1
4. Informacijos / duomeny srautas. 1

2 | Apdorojant jutikliy signalus, duomenys biina dviejy tipy. Tolydis duomenys, kurie kinta
laikui bégant, yra vadinami analoginiais. Diskretiis duomenys, kurie yra apibréziami 1
dviem reiksmémis — nuliu ir vienetu, vadinami skaitmeniniais. Vieno tipo signalams 1
paprastai reikia papildomo konvertavimo j kitg formata, naudojant analoginj-skaitmeninj 1
keitiklj / ADC, kad juos biity galima apdoroti kompiuterinése sistemose.

3 [20ms - 0,25 =15 ms. 1
20 ms - 0,5=10 ms. 1
20ms - 0,75 =15 ms. 1
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5 klausimo atsakymai Taskai

1 | Mikrovaldiklis. / Maitinimo $altinis. / Sérimo talpa (bunkeris). / Dozatorius. / Variklis. / 3
Laidai. / Laiko relé.

Pastaba. Skiriama po / taskq uz kiekviena teisingai nurodyta komponenta.
2 | Vienam $érimui reikia:
0,03 - 15=045 g.
Vienam savaitgaliui reikia:
045-2=09g. 1
I budas.
v=2=22_3cms 1
p 03
II budas.
Sudaroma proporcija:
0,9 g—xcm?;
0,3g—1cmd.
Vadinasi, % =3 cmd.

3 | Atsizvelgiant j nedidele $érimo apimtj, sistemai pakanka ,,Arduino UNO* mikrovaldiklio. 1
Toks mikrovaldiklis pigus, 0 jo programavimas paprastas.

4 | Variklio elektros energijos sanaudos:

e Per vieng Sérima:
2,7 W - —h=0,0225 Wh, 1
e Per savaitgalj:
0,0225 - 2=10,045 Wh.
e Per 4 savaitgalius:
0,045 -4=0,18 Wh. 1
Mikrovaldiklio elektros energijos sanaudos:
e Per para:
0,1 W-24h=24 Wh.
e Per savaitg:
2,4W -7=16,8 Wh.
e Per 4 savaites:
16,8 W - 4=67,2 Wh. 1
Bendros elektros energijos sanaudos:
0,18 Wh + 67,2 Wh = 67,38 Wh. 1
5 | Mikrovaldiklj naudoti ,,gilaus miego* (deep sleep) rezimu. / Naudoti laikmat;. 1
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