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2025 M. PAGRINDINES SESIJOS INZINERINIU TECHNOLOGIJU VALSTYBINIO BRANDOS
EGZAMINO ANTROS DALIES ELEKTRONIKOS INZINERIJOS SRITIES UZDUOTIES

KANDIDATU DARBU VERTINIMO INSTRUKCIJA

Pastaba. Kandidatas atsakymus j klausimus gali suformuluoti savais ZodZiais. Ar atsakymy turinys yra
teisingas, sprendzia egzamino uzduoties vertintojai.

| dalis
KI. - o
NI Teisingas atsakymas Taskai
1 | Kintamoji srové. / Kintamoji. 1
2 | Tranzistorius. / Relé. 1
3 | Multimetras. 1
4 | Temperatiiros jutiklis. / Sviesos intensyvumo jutiklis. / VOC jutiklis. / CO2 jutiklis. / 1
Drégmeés jutiklis.
5 | Sviesos jutiklis. / Foto jutiklis. / UV jutiklis. 1
6 | Transformatoriaus apvija, kuri jungiama prie kintamosios jtampos Saltinio, vadinama 1
pirmine. Apvija, prie kurios jungiami elektros imtuvai, vadinama antrine.
/7 |U=18V. 1
8 [ Nuo2,6V 1
iki 5 V. 1
9 | Daznio keitiklis. / Grei€io reguliatorius. 1
10 | R =4000 Q =4 kQ. 1
11 | Gamintojai gamina elektros energija. 1
Galimi elektros energijos gamintojo pavyzdziai:
Siluming elektring.
Siluming elektring, deginanti skirtingas Zaliavas.
Siluminé elektriné, deginanti gamtines dujas / biokura / komunalines / pramonines
atliekas.
Atoming¢ elektring.
Atsinaujinanciy energijos iStekliy elektrinés.
V¢jo / saulés elektrinés.
Hidroelektriné.
Pastaba. Taskas skiriamas tik uz jvardytg funkcija su pateiktu pavyzdziu.
12 | N, = 220 viju. 1
13 | t=4val. 2
Pastaba. 1 raskas skiriamas uz teisingg skaiting verte, 1 taskas — uz teisingus matavimo
vienetus.
IS viso 15
11 dalis
1 klausimo atsakymai Taskai
1 | Servovarikliai yra ypac tikslis ir patikimi varikliai. 1
2 | Mikrovaldiklis turi turéti 5 kontaktus. 1
Arba
Mikrovaldiklis turi turéti 3 kontaktus.
Visiems varikliams bendri Vcc ir GND ir 3 DATA kontaktai. 1
Arba
3 DATA kontaktai.
3 | Variklio, kuris yra pritvirtintas prie pado. / Variklio, kuris yra pritvirtintas pade. 1
4 | Prie pado. / Pagrinde. / Nuo pado iki pirmos servovariklio padéties. 1




2

5 | 17 kontakty. / 17 kontakty, Vcc ir GND. / 16 kontakty galiiniy varikliukams, 1 galvos, 1
Vcce ir GND.

6 | Mikrovaldiklio resursy gali nepakakti servovarikliams sklandziai valdyti. / Dél didelio 1
kiekio servovarikliy humanoidinio roboto ranka gali judéti Iétai / nesklandziai.

IS viso 7
2 Klausimo atsakymai Taskai

1 | 1. Aukstinamasis / aukStinantysis transformatorius. 1
2. Zeminantysis transformatorius. 1
Pastaba. Jei prie abiejy elementy jvardyta ,,transformatorius*, skiriamas / raskas.

2 | Norint sumazinti elektros galios nuostolius. / Kuo jtampa yra aukstesné, tuo tekancios 1
srovés stipris bus mazesnis, elektros galios nuostoliai taip pat bus mazesni.

Pagal Omo désnj I = % ir galios formule P =1 -U, gauname P = [? - R, ¢ia R yra perdavimo 1
laidy varza.

3 | Transformatorius. / Aukstinamasis / aukS$tinantysis transformatorius. 1
690 V /10 kV. 1

20MWh

4 = oW = 2 val. 2
Pastaba. / taskas skiriamas uz teisingai apskaiciuotg skaiting verte, / taskas —uz teisingus
matavimo vienetus.

5 | Elektros linijos varza: R=0,1 - 100 = 10 Q. 1
Elektros galios nuostoliai: P =1 - U = 1% - R =100% - 10 = 100 kW. 2
Pastaba. / taskas skiriamas uz teisingai apskaiciuotus galios nuostolius, / taskas — uz
teisingus matavimo vienetus.

IS viso 11
3 klausimo atsakymai Taskai

1 | 1. ARBA-NE (NOR). 1
2. IR (AND). 1
3. NE (NOT). 1
4. i8skirtinis ARBA (XOR). 1

2 | Dvejetainis kodas: 00011. 2
Desimtainis kodas: 3. 1
Pastaba. Jei parasytas teisingas veiksmas dvejetainio kodo vertimui j desimtainj koda, bet
néra atsakymo, skiriamas / taskas.

3 | Galimi atsakymai (reiksmeés gali biiti surasytos ir eilute, be programinio kodo):
void loop() {

bool A = !; 1
bool B = 1([2]11[3]); 1
bool €= I([A] &&[B]); 1
bool D = ! ; 1
bool E = E && ; 1
bool F = @&&; 1

digitalWrite(outPin, F);}




void loop() {
bool A = !;
bool 8= 1([3] 11[2);
bool C = I([A] &&[B]);
bool D = !;
bool E = |4 |&& ;
bool F =[ D] &&[E|;

digitalWrite(outPin, F);}

void loop() {

bool A = !;

bool B= ([ 2] |1[3]);
bool C = I([A] &&[B]);
bool D = !,‘

bool E = [5 |&&[4]}
bool F =[ D] &&[E |;

digitalWrite(outPin, F);}

void loop() {
bool A = !,‘
bool B = !( | I);
bool C = I([A] &&[B]);
bool D = !;
bool E = |5 |&& E,‘
bool F =[ D] &&[E |;

digitalWrite(outPin, F);}

void loop() {

bool A = !,'

bool B= 1([2] 11[3]);
bool C = 1(| B] &&[A]);
bool D = !,'

bool E = [4 |&& [5]
bool F=|E|&&;

digitalWrite(outPin, F);}

void loop() {

bool A= I[1];

bool B= ([ 3] 11[2]);
bool C = 1(| B] &&[A]);
bool D = !,'

bool E = [4 |&&[5 ]}
bool F =[ D] &&[E|;

digitalWrite(outPin, F);}




void loop() {
bool A=1[1];
bool 8= 1([2] 11[3);
bool C = 1([B] &&[A]);
bool D = !;
bool E = [5 |&& [4]
bool F =[ D] &&[E|;

digitalWrite(outPin, F);}

void loop() {

bool A = !;

bool B= ([ 3] 11[2];
bool C = 1([B] &&[A));
bool D = I[C |;

bool E = [5 |&&[4]}
bool F=|E|&&;

digitalWrite(outPin, F);}

void loop() {
bool A = !;
bool B= ([ 2] 11[3]);
bool C = I([B] &&[A]);
bool D = ![C |;
bool E = |Z|&& ,'
bool F =[E]&&[D |;

digitalWrite(outPin, F);}

void loop() {

bool A=1[1];

bool B= ([3]11[2));
bool C = 1(| B] &&[A]);
bool D = !;

bool E = E&& ,'
bool F =[E]&&[D |;

digitalWrite(outPin, F);}

void loop() {
bool A=1[1];
bool B = ([2]11[3));
bool C = 1(| B] &&[A]);
bool D = I[C |;
bool E = [5 |&& [4]}
bool F = && E;

digitalWrite(outPin, F);}




void loop() {
bool A=1[1];
bool 8= 1([3] 11 2));
bool C = 1([B] &&[A]);
bool D = !;
bool E = [5 |&& [4]
bool F =[E]&&[D ];

digitalWrite(outPin, F);}

void loop() {

bool A = !;

bool B= ([ 2] 11[3]);
bool € = !([A] &&[B]);
bool D = I[C |;

bool E = [4 |&&[5 ]}
bool F =[E]&&[D |;

digitalWrite(outPin, F);}

void loop() {
bool A = !;
bool B= ([3]11[2]);
bool C = I([A] &&[B]);
bool D = ![C |;
bool E = |Z|&& ,'
bool F =[E]&&[D |;

digitalWrite(outPin, F);}

void loop() {

bool A=1[1];

bool B = ([2]11[3));
bool C = I([A] &&[B));
bool D = !;

bool E = . && E;
bool F =[E]&&[D |;

digitalWrite(outPin, F);}

void loop() {

bool A = !;

bool B= ([3]11[2]);
bool C = I(| A] &&[B]);
bool D = I[C |;

bool E = [5 |&& [4]}
bool F=[E]&&[D];

digitalWrite(outPin, F);}




4 | DigitalRead(). 1
Pastaba. Taskas skiriamas ir uz kitus teisingus atsakymus, kurie nurodo, kad yra
nuskaitomi jvesties skaitmeniniai signalai.

IS viso 14
4 klausimo atsakymai Taskai

1 | Itampos keitiklio. / Maitinimo $altinio. 1

2 | Zinodami, kad jautrumas yra 0,185 V/A, gauname U; = 0,185 - 3 = 0,555 V. 1
Taciau, esant 0 A, keitiklio i§¢jimo jtampa yra Uy = 2,5 V, tai suminé jtampa yra: 1
U=Uy+U; =2,5+0,555=3,055V.

Taskas skiriamas uz teisingai naudojamas vertes (jautrumo ir i$¢jimo jtampos, esant 0 A). 1

3 | Srovés keitiklio i$¢jimo jtampa:

U=25-(2-0,185) =2,13V. 2
Pastaba. / taskas skiriamas uz teisingai parinktg formule, / taskas — uz gauta teisinga
1$éjimo jtampos verte.

Kadangi keitiklis yra 12 bity, tai i§ viso jis turi N = 212 = 4096 vertes, kai j¢jimo jtampa 1
yra+5 V.

Esant 2,13 V jtampai, verté pagal proporcija lygi:

5V -4096; 1
2,13V —x.

Ats.: 1745. 1

4 | Tikrinimo Zingsniai (eilisSkumas néra svarbus):

e Multimetru patikriname maitinimo Saltinio +5 V. Jeigu néra — kei¢iame keitiklj. 1

e Multimetru patikriname, ar kei€iasi jtampa i8 perjungiklio (i§¢jimo) ir ji yra lygi celiy 1
jtampoms. Jeigu jtampa nesutampa su celiy jtampa, Kei¢iame perjungiklj MUX.

e Jeigu, atlikus $iuos zingsnius, gedimas neaptiktas, kei¢iame ADC keitikl;. 1

5 | OLED ekranas rodo celiy informacijg (visos baterijos) jtampas, srove, likusig talpa, celiy 1
temperatiiras. Jis gali rodyti tiek grafine (paveikslas), tiek skaiting informacija.

Pastaba. Taskas skiriamas, jeigu nurodytas bent vienas parametras arba nurodyta, kad
grafiSkai vaizduojama baterijos talpa.
IS viso 13




