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1. Konstrukcijos apkrovy skaifiavimai

Tamprumas

Ftampr — tamprumo jéga
Fiampr = kx |k —standumo (tamprumo) koeficientas
X — ktino pailgéjimas (sutrumpéjimas)

Deformacija

SE S — nedeformuoto kiino skerspjiivio plotas
k=— E — tempimo (gniuzdymo) deformacijos tampros modulis
L L — nedeformuoto ktino ilgis
F o — jtempis
o=3 S — plotas

F — plota veikianti jéga

¢ — bandinio ilgin¢ deformacija

_ N N — aSiné jéga
€= ES E — tempimo (gniuzdymo) deformacijos tampros modulis
S — plotas
Tampros . E — tempimo (gniuzdymo) deformacijos tampros modulis
modulis E=- o — jtempis
¢ — bandinio ilginé deformacija
2. Mechanizmuy parametru, savybiu skaiiavimai
Greitis s vV — greitis
V=7 s — kelias
t — laikas
Pagreitis v, —v, |a-—pagreitis
a= P V2 — V1 — greicio pokytis
21 |t —t1 — laiko pokytis
Deformuotos ex? Ep — potenciné energija
spyruoklés E, = X |k- standumo (tamprumo) koeficientas
potenciné energija 2 X — ktino pailgéjimas (sutrumpéjimas)
Naudingumo A n — naudingumo koeficientas
koeficientas n= A—n -100 % |An— naudingas darbas
v Av — visas atliktas darbas
Galia A N — galia
N=— A — atliktas darbas
t t — laikas

Mechaninis darbas

A = Ey, — Ey; |Ex2 — Ex1 — kinetinés energijos pokytis

Trinties jéga

F — trinties jéga
Fy = uN u — trinties koeficientas
N — atramos reakcijos jéga
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Svertas F_L F—jéga
F, | —jégos petys
Krumplinés ir (ar . ) . -
dirsi p (ar) _ % I — krumplinés pavaros perdavimo skaicius
irzinés pavaros i = . ! v
. exe Zq Z — krumpliaracio krumpliy skaicius
perdavimo skaicius
Jégos momentas M = Fl F —kiing veikianti jéga
h | —jégos petys
Il Niutono désnis F—jéga
F=ma m — kiino masé
a — pagreitis
Sunkio jéga F =mg g — laisvojo kritimo pagreitis
3. Elektros arba elektronikos parametry, savybiuy skaifiavimai
Omo désnis U | — srovés stipris
grandinés daliai | =— U — elektriné jtampa
R R — laidininko varza
i\ll.Jo.SG.klliJSi? . U=U, +U, | — srovés stipris
aidininky jungimas L=1 U — elektriné jtampa
R=R,+R, R — laidininko varza
Lygiagretusis I=1+1,
laidininky jungimas 1 1 1 | — srovés stipris
S R — R — laidininko varza
R R, Ry U — elektriné jtampa
U = U1 = Uz
Elektriné talpa q C — elektriné talpa
C=— q — elektros kravis
¢ @ — potencialas
iai suj 1 1 1
Nuosekliai Sl.l‘lungtq —=—4+ = Cy, Cz — kondensatoriy elektriné talpa
kondensatoriy talpa C C G,
Lygiagreciai
sujungty C=C, + C, |Ci, C2—kondensatoriy elektriné talpa
kondensatoriy talpa
4. Aukso pjuvis
Tobulosios d d+m d m | — atkarpos ilgis
pusiausvyros m _  d d — atkarpos didesniosios dalies

lygtis

I=d+m ilgis

ilgis

m — atkarpos mazesniosios dalies
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DALYKE
Trikampis a2 = b2+ c2—2bc-cossA, -2 =2 —_°¢ _9p
sinzA sinzZB sinzC

abc,

S = %aha = %ab -sinsC =\p(p—a)(p—b)(p—c)=rp = oY
¢ia a, b, ¢ — trikampio krastiniy ilgiai, A, 2B, £C — pries jas esanciy
atitinkamy trikampio kampy didumai, p — trikampio pusperimetris,

r — i trikampj jbrézto apskritimo spindulio ilgis, R — apie trikampj apibrézto
apskritimo spindulio ilgis, S — trikampio plotas.

Skritulio i§pjova _ mR? _ 2R
L 300 @ Cispj. = 55 &
¢ia o — iSpjovos kampo didumas laipsniais, Sixp,;. — i8pjovos plotas,
Cispj. — 13pjovos lanko ilgis, R — spindulio ilgis.
Ritinys Sion. pav. = 2TRH, V = TR2H;

¢ia Sgon. pav. — SOninio pavirSiaus plotas, V — tiiris, R — pagrindo spindulio ilgis,
H — aukstinés ilgis.

- . 1
Kugis Ston. pav. = MR, V = -mR?H;
¢ia Sgon. pay. — SOninio pavirSiaus plotas, V — tiiris, R — pagrindo spindulio ilgis,
[ — sudaromosios ilgis, H — aukstinés ilgis.

Rutulys Spav. = 4TR%, V = ZTR?;
Cia Sp,y. — pavirsiaus plotas, V — tiiris, R — spindulio ilgis.

Piramidé v=21sy
3 )
¢ia V —taris, S — pagrindo plotas, H — aukstinés ilgis.

Nupjautinis Sson. pav. = MR+ 1),V = §1TH(R2 + Rr +12);

kagis ¢ia Sgon. pav. — Soninio pavirSiaus plotas, V — tiiris, R ir v — pagrindy spinduliy
ilgiai, [ — sudaromosios ilgis, H — aukstinés ilgis.

Nupjautiné V =ZH(S; + /5185 + S3);

piramidé L3 (_ : e 2.) . e
¢ia V —tiris, Sy, S, — pagrindy plotai, H — aukStinés ilgis.

Rutulio Sson.pav. = 2MRH, V = SmH>(3R — H);

nuopjova

¢ia Sgon, pav. — SOninio pavirSiaus plotas, V — tiris, R — rutulio spindulio ilgis,
H — nuopjovos aukstings ilgis.




Trigonometrija

2 _

1+tgea= P
sin(2a) = 2sina- cosa,
cos(2a) = cos? a — sin? q,
tg(Za) — 2tga

1-tg2a’
sin(a + ) =sina - cosf £ cosa - sin B,
cos(a =+ B) =cosa-cosP + sina - sinf,
tg(a + B) = £t

1Ftga-tgp’
0° |30° |45° |60° |90°
o= 0 i k1 T L
6 4 3 2
sina=| 0 1 @ E 1
2 2 2
cosa = 1 E E 1 0
2 2 2
tga=| 0 ? 1 | V3| -
. sinx = a, cosx = a, tgx = a,
Lyglis | e [-1;1], a€[-1;1], a € R,
X = (-=D*arcsina + mk, + arccos a + 21k, arctga + mk,
| kez. k € Z. k € Z.




