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2025 M. INZINERINIY TECHNOLOGIJY VALSTYBINIO BRANDOS EGZAMINO Il DALIS e Pagrindiné sesija
ROBOTIKA IR MECHATRONIKA

Nacionaliné ‘ ‘ ‘ ‘

1 esemmara ATSAKYMY LAPAS

Kandidato parasas

Pasirasydamas patvirtinu, kad Sis atsakymy lapas
yra mano ir kad uzduotis atlikau savarankiSkai
(t. y. be pasalinés pagalbos)

Kandidato identifikavimo kodas
(i§ Mokiniy registro)

Informacija i$ vykdymo protokolo:

Grupé , vieta (eilés numeris protokole)
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Robotinése ir  mechatroninése  sistemose  kartais naudojamos ne tik  elektros,
bet ir pneumatinés pavaros. Viena 1§ pagrindiniy S$iy pavary charakteristiky yra
slégis. SI sistemos slégio matavimo vienetas yra . Taip pat naudo-
jami ir kiti slégio matavimo vienetai, pavyzdziui, vienas i§ jy yra
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Pirmiausia vyksta etapas, kurio metu yra supaprastinamas vi-
zualinis komponenty sujungimo planas. Tada eina etapas, jo

metu id¢jos paverCiamos bréziniais arba modeliais. Gaminio

......

etapa idéjai iSbandyti. Galiausiai
etapu patikrinama, ar sistema veikia taip, kaip numatyta. Jei reikia,
etapu yra nustatomos ir Salinamos sistemos problemos.
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Apdorojant jutikliy signalus, duomenys biina dviejy tipy. Tolydds duomenys, kurie kinta lai-
kui bégant, yra vadinami . Diskrettis duomenys, kurie yra api-
bréziami dviem reikSmémis — nuliu ir vienetu, vadinami .
Vieno tipo signalams paprastai reikia papildomo konvertavimo ] kita formata, naudojant
, kad juos bty galima apdoroti kompiuterinése sistemose.
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