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NURODYMAI

1.

Gave uzduoties sasiuvinj, jo priedg ir atsakymy lapa, pasitikrinkite, ar juose néra tusc¢iy lapy arba
kitokio aiSkiai matomo spausdinimo broko. Pastebéje praneskite egzamino vykdytojui.
Atsakymy lape jraSykite savo identifikavimo koda, grupe ir vietg (eilés numerj protokole) ir
pasirasyKkite.

Atsakymus ] uzduoties klausimus pirmiausia galite rasyti uzduoties sasiuvinyje, kuriame yra
palikta vietos juodrasciui. Jei esate tikri dél atsakymo, 1§ karto raSykite atsakymy lape.
Vertintojams bus pateikiamas tik atsakymy lapas!

Per egzaming galite raSyti juodai arba mélynai raSanciu tuSinuku, pieStuku, naudotis trintuku,
liniuote, matlankiu ir skai¢iuotuvu be tekstinés atminties.

Atsakymuy lape rasykite ir braizykite tik juodai arba mélynai rasanc¢iu tusinuku tvarkingai ir
iskaitomai. Atsakymy lape nesinaudokite trintuku ir koregavimo priemonémis. Jei savo atsakyma
ir (ar) sprendimg keiCiate, nubraukite jj ir aiSkiai uzraSykite nauja.

Saugokite atsakymy lapa (nejpléskite ir nesulamdykite). Sugadintuose lapuose jraSyti atsakymai
nebus vertinami.

Sprendimus ir atsakymus jrasykite tam skirtose atsakymy lapo vietose. Atlikdami uzduotis, kai
reikia rasti skaitines vertes, uzraSykite galuting formule ir tik po to atlikite skai¢iavimus. UZ riby
parasyti sprendimai ir atsakymai nebus vertinami.

Atsakymy lape neturi buti uzraSy ar kitokiy zenkly, kurie leisty identifikuoti darbo autoriy.
Pasibaigus egzaminui, uZduoties sgsiuvinj galite pasiimti.

Linkime sékmeés!
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| dalis

1. Kaip vadinami robotai, galintys savarankiskai keisti savo buvimo vieta?

Juodrastis

(1 taskas)

2. Kokio tipo elektros varikliai yra tinkami naudoti mazos galios mobiliuosiuose robotuose?

Juodrastis

(1 taskas)

3. Kokj maziausig raty ar kity atramos tasky skaiciy turi turéti robotas, kad jo konstrukcija buty stabili,
i8skyrus atvejus, kai pusiausvyrai palaikyti naudojama speciali techniné ir programiné jranga?

Juodrastis

(1 taskas)

4. Ivardykite du mechatroninés sistemos komponentus, kurie naudojami moderniame autobusy dury
atidarymo / uzdarymo mechanizme.

Juodrastis

(2 taskai)

5. Jvairioms medziagoms aptikti rii§iavimo linijose naudojami skirtingy tipy jutikliail. Kuriai medziagai
aptikti paprastai naudojamas indukcinis jutiklis?

Juodrastis

6. Kas yra jutiklio skiriamoji geba??

Juodrastis

7. Kokia yra analoginio-skaitmeninio keitiklio (angl. ADC) paskirtis?

Juodrastis

(1 taskas)

Ljutikliai — czujniki — qaTyuky — TaTYMKA
2 skiriamoji geba — rozdzielczo$¢ — paspermaroriast CnocoOHOCTh — PO3/iIbHA 31aTHICTh
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8. Kokius roboto komponentus galima valdyti valdymo moduliu, vadinamu ,,H-tilteliu* (angl. H-bridge)?

Juodrastis

9. Kokj dydj matuoja akcelerometras mechatroninése ir robotinése sistemose?

Juodrastis

(1 taskas)

10. Pateiktame tekste jrasykite tinkamus zodZius.

Juodrastis

Robotizavimas pramonéje yra gamybos automatizavimas, naudojant

pramoninius robotus ir valdiklius. Tai apima robotizuoty technologiniy kompleksy ir jy pagrindu

veikian¢iy lanks¢iyjy gamybos sistemy kiirimg. Taikant robotizuotas sistemas, gaminiy kokybé yra

geresné, o technologiniai jrenginiai naudojami

(2 taskai)

11. Kodél visus jutiklius galima laikyti keitikliais, bet ne visus keitiklius galima vadinti jutikliais?

Juodrastis

(2 taskai)

12. Kokie kabeliai paprastai naudojami dronams valdyti aplinkoje, kurioje slopinami radijo signalai?

Juodrastis

(1 taskas)
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Il dalis

1 klausimas. Gimnazijoje jgyvendinamas projektas ir kuriamas mobilusis robotas atstumui iki klitties
nustatyti. Sis robotas turi vazinéti po klase, iSvengdamas kliticiy.

1. Pateiktame tekste jrasykite tinkamus Zodzius.

Juodrastis
Mobilyjj robotg sudaro: blokas, kuris atlieka loginius veiksmus;
sistema, uztikrinanti judéjima; , reaguojantys |
aplinkg; ir maitinimo , tickiantis energija robotui veikti.
(4 taskai)

2. Kodél varikliy negalima tiesiogiai prijungti prie mikrovaldiklio®?

Juodrastis

(1 taskas)

3. Konstruojant mobilyjj robota, kliitims atpazinti naudojamas ultragarsinis jutiklis. Apskai¢iuokite
atstumg iki klitities, jei ultragarso signalas grjzta po 3 ms, kai garso greitis yra 340 m/s. UZraSykite
formulg ir atlikite skai¢iavimus. Nurodykite matavimo vienetus.

Juodrastis

(4 taskai)

4. Apskaiciuokite, kiek valandy veiks mobilusis robotas su 4000 mAh baterija, jei robotg sudarantys keturi
varikliai naudoja po 350 mA, mikrovaldiklis — 100 mA, o du jutikliai — po 50 mA. Komponentai yra
sujungti lygiagreciai. UzraSykite formulg ir atlikite skai¢iavimus. Nurodykite matavimo vienetus.

Juodrastis

(4 taskai)

3 mikrovaldiklis — mikrokontroler — mukpokoHTpOIIEp — MIKPOKOHTPOJIED
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2 klausimas. Paveiksle pavaizduota mechatroninés augaly laistymo sistemos valdymo schema —

algoritmas.
Ivedami reikiamos
drégmés parametrai

!

Tikrinama Zemés
drégmeé

PraneSimas: . . Pranesimas:
. Ar Zemé ¥ . .
»Zemé per »Zemé pakankamai
9
« sausa? N
sausa drégna’
Jjungiamas ISjungiamas
automatinis automatinis
laistymas laistymas

1. Nurodykite schemoje esancig klaida.

Juodrastis

2. Kodél yra svarbu nurodyti drégmés parametrus algoritmo pradzioje?

Juodrastis

(1 taskas)

3. Pateiktoje lenteléje jrasykite mechatroninés augaly laistymo sistemos valdymo schemos pagrindiniy
simboliy reikSmes.

Eil. nr. Simbolis Reik§mé
0. O Proceso pradZzia / pabaiga
Juodrastis
| [
Juodrastis
2.
Juodrastis
3. —(
Juodrastis
4, S >

(4 taskai)
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4. Sistema tikrina Zemés drégme tris kartus per valandg, o automatinio augaly laistymo metu yra
sunaudojama 50 ml vandens. Apskaiciuokite, kick vandens sistema sunaudos per 4 valandas, jei
automatinis laistymas bus jjungiamas kiekvieno patikrinimo metu. Nurodykite matavimo vienetus.

Juodrastis

(2 taskai)

3 klausimas. Mokiniai sugalvojo sukurti mobilyjj robota, kuris automatiskai rinkty Siuksles mokyklos
patalpoje. Siam robotui pareng¢ tokias technines salygas: robotas turi gebéti vaziuoti lygiu
grindy pavirSiumi, turi gebéti aptikti SiukSles, jas surinkti ir, prisipildzius atlieky
konteineriui, grizti j jkrovimo stotele. Paveiksle pavaizduota roboto judéjimo schema.

Judéjimo 30m
pradzia
A e e e e o e o A e e e e —
———————— — — — — — — — — — — — — — — — — J
|
e -— ————— = — — ——-———
- ——— ——— B Judéjimo

e —— —— e w_ [pabaiga

1. Ivardykite du privalumus, kuriuos suteikia tokio mobiliojo roboto naudojimas.

Juodrastis

(2 taskai)

2. Nurodykite tris technologijas arba jutiklius, kurie galéty biiti naudojami, kad mobilusis robotas gebéty
aptikti Siuksles.

Juodrastis

(3 taskai)

3. Mokiniai kuria mobilyjj robotg su dviem varanciais ratais ir mechanizmu, kuris skirtas siuksléms pakelti
nuo grindy. Kokiy tipy trys varikliai batini pasirinktos konstrukcijos roboto prototipui?

Juodrastis

VIBNAM FALUT SUKLE — 1.ttt ettt st et ettt t e et et et e st ebesestesa et e sastereseennaeas
(L I LTI RO
Mechanizmui, skirtam $iuks§léms pakelti nuo Grindy, — ..o

(3 taskai)
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4. Nurodykite, kokie dviejy tipy jutikliai bty tinkamiausi naudoti konstruojamam mobiliajam robotui.
Atsakyma argumentuokite.

Juodrastis

A

tik optinius jutiklius.

Juodrastis

(1 taskas)

Judinama dalis

Valdymo ploksté

1. Remdamiesi pateiktu paveikslu, nurodykite nejvardytas servovariklio dalis, pazymétas skaiCiais 1,
2ir 3.

Juodrastis

2. Nurodykite, kuo skiriasi servovariklis ir nuolatinés srovés variklis.

Juodrastis

(1 taskas)
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3. Servovarikliai yra naudojami robotinése rankose ir programuojami C/C++ ar ,,Python‘ programavimo
kalbomis. Kokios komandos signalg j servovariklj siuncia ,,Arduino® programavimo aplinkos funkcija
servo.write(90)?

Juodrastis

(1 taskas)

4. Servovariklio sukimo momentas yra 0,48 Nm. Apskaiciuokite vieno servovariklio keliamaja jéga, kai
robotinés rankos ilgis yra 0,16 m. Uzrasykite formulg ir atlikite skai¢iavimus. Nurodykite matavimo
vienetus.

Juodrastis

(4 taskai)

5. Kodé¢l robotiniy ranky ilgesnéms dalims reikia galingesniy servovarikliy?

Juodrastis

6. Ivardykite tris robotiniy ranky taikymo sritis.

Juodrastis

(3 taskai)

Naudotas Saltinis
https://howtomechatronics.com/how-it-works/how-servo-motors-work-how-to-control-servos-using-arduino/

NEPAMIRSKITE SPRENDIMY IR ATSAKYMUY PERKELTI | ATSAKYMU LAPA




